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Predgovor

Ucbenik Osnove avtomatskega vodenja je bil napisan za Studij predmeta Osnove avto-
matskega vodenja na prvi stopnji programa Gospodarski inZeniring Poslovno-tehniske
fakultete na Univerzi v Novi Gorici. Njegova uporabnost in namen pa segata sirse, saj
je namenjen ne le bodocim gospodarskim inZenirjem, ampak vsem bralcem, ki ne priha-
Jjajo s podrocij, kjer se podrobneje obravnava avtomatsko vodenje. Osnove avtomatskega
vodenja so enciklopedicen pregled podrocja avtomatskega vodenja in bralca naucijo, kaj
lahko pricakuje in zahteva od takega sistema.

Vsebina je pripravljena z mislijo, da bralcu niso znane tehnicne podrobnosti in tehnolo-
gija, ki se uporablja za nacrtovanje in gradnjo sistemov avtomatskega vodenja, se pa pri
svojem delu ali vsakdanjih aktivnostih z avtomatskim vodenjem srecuje in ga uporablja.

Poglavja vsebujejo dolocene elemente, ki naj bi pripomogli k laZjemu obvladovanju pre-
cej obseZne snovi. Vsako poglavje se pricne s kratko obrazloZitvijo v sivem okvircku, ki
nasteje, katere snovi bodo v poglavju obravnavane. Razlage, ki so lahko tudi bolj teh-
nicne, pa niso nujno potrebne za obvladovanje snovi, so opisane v odebeljenem okvircku.
Literatura, ki je sluZila kot vir ali pa kot literatura za nadaljnje branje, je nasteta v podpo-
glavju Nadgrajevanje znanja. Pri nastevanju literature sva skuSala preteZno uporabljati
vire, ki so splosno dostopni na spletu ali v knjiZnici Univerze v Novi Gorici. V ucbeniku
je vec primerov za prikaz opisanih metod. Na koncu vecine poglavij so zbrane naloge,
ki bodo pomagale pri utrjevanju snovi, in pri vecini od njih lahko bralec preveri svojo
reSitev ter jo primerja s tisto v ucbeniku.

Avtorja bi se rada zahvalila sodelavcem na Poslovno-tehniski fakulteti Univerze v Novi
Gorici in sodelavcem na Odseku za sisteme in vodenje na Institutu JoZef Stefan, ki so s
svojimi nasveti prispevali h koncni vsebini dela.

Posebej se zahvaljujeva Gregorju Dolancu, ki je prispeval primer regulacije reaktorja
WGS, in Miroslavu Strublju, ki je knjigo grafi¢no oblikoval.

Nova Gorica in Ljubljana, pomlad 2016 Jus Kocijan in Stanko Strmcnik
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